

（1分钟个人介绍）
评委老师好，我是卢彦霖，来自江西省九江市，录取在工科试验班（轨道交通智能维建类）。
作为一名对人工智能如何赋能实体经济充满好奇的大一新生，我的特长不是应试刷题，而是喜欢动手把想法变成现实。高中时，我曾为了彻底搞清家里的断网原因，花了一整天查资料、反复测试，最终重新设定了全家的Mesh组网方案——那种从混乱到有序的掌控感，让我着迷。
申请升华科创班，正是因为我极度认同这里“项目制、做中学”的基因。我当前录取的专业面向国家高铁网络，但传统维建仍大量依赖人工巡检；基于当前专业我渴望在科创班打下硬核的算法基础，将来把AI图像识别与预测性维护技术应用于轨道病害检测。我期待在这里，把动手的执着，转化为守护中国速度的真实能力。
个人简历
2018年，IOIRC中国赛区选拔赛的颁奖台上，一个手握铜牌的小男孩，第一次听见“中南大学”这四个字从蔡自兴教授口中说出。那一刻他并不完全理解“人工智能”意味着什么，但他记得聚光灯下的那种感觉——向往。
八年后，当年的小男孩已经长大，带着树莓派上焊过的电路、Python里跑过的循环、高数课本上密密麻麻的推导，以工科试验班新生的身份，重新站在了这所大学面前。
蔡教授当年播下的那颗种子，如今已长出具体的形状——它叫“分布式多智能体系统”，叫“亿万节点协同决策”，叫“用代码重构世界”。
我是那个小男孩。如今，我已准备好用大学四年，把八年前的那个宏愿，一行一行写成能跑起来的代码。

姓名：卢彦霖  出生年月：2007年10月 政治面貌：团员
录取专业：工科试验班（轨道交通智能维建类） 申请方向：升华科创班 · 人工智能方向
联系电话：15779839179  邮箱：QQDOG_QinJi@163.com

教育背景
	阶段
	学校
	核心亮点

	高中
	九江市第一中学
	高考录取至中南大学工科试验班

	初中
	九江市外国语中学
	凭借数学竞赛特招入学


荣誉与奖项
	时间
	赛事名称
	奖项/等级
	主办单位

	2019年
	九江市首届青少年机器人竞赛（Blast Games）
	一等奖
	九江市科协/科技局/团市委

	2019年
	江西省首届青少年智能机器人竞赛（Blast Games）
	二等奖
	江西省科协/科技厅/团省委

	2019年
	“华罗庚杯”数学竞赛
	二等奖
	北京华杯赛数学教育发展中心

	2018年
	“希望杯”全国数学邀请赛
	金奖
	中国希望杯组委会

	2018年
	国际奥林匹克青少年智能机器人竞赛中国区选拔赛“巅峰对决”101项目
	铜牌
	国际奥林匹克青少年智能机器人竞赛组委会

	2017年
	“做中学”杯全国科技素质创新大赛 · 未来城市项目
	全国二等奖
	中国科协“做中学”科学教育改革试验项目教学中心 、上海市人工智能学会机器人专业委员会 、上海市人工智能学会自然计算机委员会


注：数学奖项（希望杯全国金奖、华杯二等奖）助力作者以数学特长生身份被九江市外国语中学特招录取。
专业基础与学术积累
数学功底
获2018年“希望杯”全国数学邀请赛金奖、2019年“华罗庚杯”数学竞赛二等奖
初中阶段校级数学竞赛1等奖
高中阶段已主动完成高等数学、微积分、线性代数等大学数学核心课程自学
具备阅读AI理论公式与算法论文的初步数理素养
中考数学满分
高考数学135分（因计算最后一道答题导致答题卡遗忘了填写2道多选题1道填空题，后经对照答案，发现自己属于如果未出现该失误，应该是满分）
编程与硬件能力
小学阶段即能熟练使用树莓派（Raspberry Pi）进行硬件控制与简易程序开发。
初中起自学Python语言，具备独立编写代码能力。
高中阶段在GitHub网站搜索并学习，自己购买C++等书籍进行自学，并使用Visual studio code练习写代码。
对“感知-决策-执行”的智能系统闭环具有远超同龄人的早期认知
创新实践与项目经历
	时间
	项目名称
	角色
	核心内容与技术栈
	成果与收获

	2026.06-07
	高考志愿填报辅助系统
	独立开发者
	Python + Visual Studio Code；多维度数据整合与检索逻辑设计
	完成从需求定义到代码实现的完整闭环；系统成功辅助自身锁定中南大学工科试验班；是“用技术解决真实问题”的首次独立实践

	高三
	餐饮网点小程序开发与商业化尝试
	团队负责人
	点餐结算小程序开发；商户推广与销售闭环
	获4家商户试用，完整经历“需求调研→产品开发→市场试错→迭代升级”全过程

	高中
	家庭Mesh组网系统重构
	独立完成
	网络拓扑设计；技术文档查阅与调试
	解决复杂电磁环境下全屋信号覆盖难题；体现排查系统问题的韧性

	小学高年级-初中
	树莓派硬件编程入门
	独立探索
	树莓派 + Python；传感器联动控制
	建立“感知-决策-执行”智能系统闭环认知；完成LED矩阵、温湿度采集等基础实验



餐饮网点小程序开发与商业化尝试（高三 | 团队负责人）
针对本地餐饮商户痛点，与同学合作开发点餐/结算辅助小程序
主动对接多家商户进行销售推广，最终获得4家商户试用/购买
实现了从需求调研、代码开发、产品路演到市场试错的完整闭环
锻炼了技术落地能力、客户沟通意识及商业思维
家庭Mesh组网系统重构（高中 | 独立完成）
针对家庭网络频繁断线问题，独立查阅技术文档、反复调试拓扑结构
完成全屋Mesh组网方案的设计与部署，解决了复杂电磁环境下的信号覆盖难题
体现自主排查问题的韧性及动手解决真实问题的习惯
使用Python、Visual studio code制作自己高考志愿填报系统（高考后独立完成）
高考结束后，面对海量院校与专业数据，自主构思并独立开发一套高考志愿填报辅助系统
使用 Python + Visual Studio Code 开发环境，爬取、整合近年高校录取数据，设计筛选与推荐逻辑
实现按院校层次、专业类别、历年分数段、录取排名、学科评价、硕博点、保研率等多维度交叉检索功能，辅助自身完成志愿决策
该项目是“技术服务于个人重大决策”的首次完整实践——从需求定义（我要什么功能）→ 数据整理（怎么结构化）→ 代码实现（怎么写）→ 结果验证（最终被中南录取，系统推荐有效），跑完了全流程
体现：独立项目规划能力、Python实战编程能力、将技术用于真实决策的思维方式，以及高考后无外力驱动下主动创造工具的 “内驱力”

树莓派硬件编程入门（小学高年级）
利用树莓派+Python实现简易智能家居传感器联动控制
完成LED矩阵显示、温度传感器数据采集等基础实验
建立了对“硬件-软件-通信”三层架构的直观理解
未来科研愿景与规划
如果让我描述心中AI的终极形态，我会说：它应该像地球的“免疫系统”和“神经系统”的结合体——亿万节点自主感知、协同响应，无需中央指令，却能涌现出修复生态、优化能源、整合智慧的宏观能力。这听起来像科幻，但我相信它本质上是分布式控制理论+强化学习+复杂系统科学的交叉产物。
本科阶段，我将从AI最底层的两个能力开始修炼：感知与决策。 我希望深度掌握计算机视觉（让机器“看见”）和强化学习（让机器“做决定”），并尝试将二者融合，搭建一个“虚拟机器人自主探索未知环境”的小型项目。这个项目虽小，但它将是我通往“亿级分布式智能体”梦想的第一级阶梯。
我选择升华科创班，正是因为它不限制学生的想象力，同时他能让学生在代码、数学和工程中落地想象力。这对我来说，就是最好的成长沃土。

生涯规划
大一（奠基年）—— 从“动手者”到“系统思考者”
	维度
	具体规划

	核心目标
	打穿数理基础，建立AI知识坐标系

	课程攻坚
	数学：微积分、概率论与数理统计（争取均分88+）；编程：Python进阶、数据结构与算法；专业课：《工程原理》、《设计与自然》

	项目实践
	参与科创训练营；完成1个AI小Demo（如图像分类器）；组队参加校内新生编程竞赛

	科研训练
	主动旁听自动化学院导师课题组组会；建立“每周读1篇arXiv论文摘要”的习惯

	预期成果
	数理课程均分85+；独立复现1篇经典论文代码（如MNIST手写识别）；完成1份“多智能体系统”文献综述初稿


大二（筑基年）—— 进入AI核心领域
	维度
	具体规划

	核心目标
	系统掌握机器学习与深度学习核心算法

	课程攻坚
	机器学习（吴恩达/李宏毅课程系统学完）、深度学习、计算机视觉、强化学习入门；工具链：PyTorch/OpenCV熟练使用；科创班项目制课程：《定量工程分析》《机器人学》

	项目实践
	进入种子轮阶段；加入课题组承担具体任务（数据标注、模型调参、基线复现）；组队参加全国大学生智能汽车竞赛、机器人竞赛

	科研训练
	确定具体方向——多智能体系统（Multi-Agent System） 或强化学习（Reinforcement Learning） ；开始精读该方向顶会论文（ICML/NeurIPS/IROS）

	预期成果
	完成1个完整项目；竞赛获省级以上奖项1项；撰写1份“多智能体协同算法”技术调研报告


大三（突破年）—— 独立主导科研项目
	维度
	具体规划

	核心目标
	独立完成科研项目，产出硬核成果

	课程攻坚
	深入所选方向（多智能体系统/分布式强化学习）；选修导师推荐的研究生课程；学习LaTeX/论文写作工具

	项目实践
	进入探索期阶段；主导1个科创班立项项目（申请大创、挑战杯）；搭建“虚拟机器人自主探索”多智能体仿真平台，尝试复现Top Conference论文并做改进

	科研训练
	主动联系意向导师，参与真实课题中的子模块开发；参加暑期学校、学术会议

	预期成果
	完成项目结题报告1份；投稿、准备1篇会议论文或技术报告；明确保研、直博目标方向与意向导师


大四（升华年）—— 沉淀成果，衔接长远科研
	维度
	具体规划

	核心目标
	沉淀四年成果，完成从算法到部署的完整闭环

	课程攻坚
	补全系统知识（分布式系统、边缘计算、控制论基础）；深度学习数学工具（最优化方法、泛函分析初步）

	项目实践
	进入产品孵化期；完成毕业设计（与多智能体、分布式AI相关）；尝试将多智能体算法部署到轻量级边缘硬件做验证

	科研训练
	参与导师真实课题的核心模块开发；撰写毕业论文/技术报告

	预期成果
	毕业论文获“优秀”或申报专利；获得保研资格或确立深造目标；形成清晰的“从算法设计到轻量级部署”的完整技术栈



